
小组课程设计问题汇总

1. Jetson Nano 识别新 USB 摄像头问题

问题：Jetson Nano 开发板原本配置了 CSI 接口摄像头（此摄像头调用存在

问题，我们组选择更换另一种摄像头），而我们需要更换为 USB 摄像头。在初次

接入 USB 摄像头时，系统无法自动识别并显示图像。这个问题主要源于 Jetson

Nano 默认驱动支持的是 CSI 接口摄像头，因此 USB 摄像头在系统中无法直接识

别。

解决方法： 我们首先检查了 USB 摄像头的驱动是否正确安装。通过查看系

统的设备管理器，确认没有识别到 USB 摄像头。接着，我们手动安装了与 USB

摄像头兼容的驱动程序，并根据 Jetson Nano 的操作系统（Ubuntu 18.04）配置

了相关的依赖库。然后我们输入命令查看摄像头加载信息，同时查看摄像头参数

信息。

图 1 查看摄像头参数信息

2. 摄像头参数配置问题

问题：在使用新的 USB 摄像头进行实时图像捕捉时，出现了图像延迟、卡顿

和不稳定的问题。通过调试发现，这与摄像头的分辨率、帧率以及 Jetson Nano

的硬件性能有关。Jetson Nano 的处理能力相对有限，过高的分辨率和帧率导致



视频流处理不及时，从而影响了实时性。

解决方法： 我们对摄像头的分辨率和帧率进行了优化调整。首先，通过调

低分辨率和帧率（如调整为 640x480 和 15 帧每秒），使得数据量减小，避免处

理过载。其次，在 Jetson Nano 中配置了适合其硬件性能的摄像头参数，为了进

一步优化图像质量和提高稳定性，我们还使用了 OpenCV 库中的内置函数对图像

进行预处理。经过这些优化，摄像头能够更加流畅地捕捉用户的面部信息，保证

了图像流的稳定性和实时性。

图 2 修改摄像头参数

3. facenet 模型的下载和测试

问题：表情识别的基础是首先要检测到人脸，人脸检测也需要一个模型来完

成识别，其中 facenet 库就提供了一个检测人脸的方法库，于是我们打算调用这

个方法来完成人脸识别功能。但如果只是简单的使用 pip install

facenet_pytorch，会提示 python 和 facenet_pytorch 的版本不兼容

解决办法：jetson nano本身就有python解释器环境（默认的是python 2.7），

如果直接下载 facenet_pytorch 会显示和 python2.7 的版本不疲惫，解决方法需

要指定 python 的版本（我们开发板上还有 python 3.6 的版本），需要执行

python3 -m pip install facenet_pytorch 才能消除版本兼容问题。

如下图所示：



图 3 python解释器版本问题

模型检测效率问题：虽然能够在开发板调用模型，但是模型的效果并不理想，

可以看到调用模型后，摄像头已经打开（出现绿光就表示成功打开），但是集成

环境还没有加载出识别界面，模型调用相当卡顿，在识别过程中，延迟也比较大。

因此，我们最总决定更换为 haarcascade_frontalface_default.xml，添加配置

文件。

图 4 facenet模型效果测试

4. 在本地安装 pyqt5

问题：Pyqt5 是一个重要的前端开发工具，为了能够在开发板中完成前端界

面的开发，我们决定使用 pyqt5 进行开发，但是如果安装 pyqt5 时只是调用 pip

install pyqt5（即使添加 python 版本解释器），其也无法正常下载，会出现包

的依赖一直无法下载成功。



解决办法：在本地调用命令 sudo apt-get install python3-pyqt5 才能够

正常安装，如下图所示，这样 pyqt5 才能正常安装。

图 5 pyqt5的安装


